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關於本手冊 

請遵守本手冊中使用的規定，以確保您正確地執行某些功能，本手冊中使用下列的注意符

號說明如下: 

線上軟體操作手冊：此圖標顯示在應用軟體螢幕上，點擊此圖標將彈出此軟體介面的

功能說明及操作手冊。 

警告: 執行系統操作時所應避免的事項，以防止照成傷害系統的資訊。 

注意: 執行系統操作時所應注意防患的事項，以防止損壞設備元件。 

重要資訊: 執行系統操作時所必須遵循的規定事項。 

提醒: 提供執行系統操作時的小訣竅和其他額外的資訊，以利幫助在完成任務。 

 

商標 

i-View®, AnyNet®, Witness Pro®, ParkGuid®, ParkHelper®, ParkCam®, ParkTalk®, ParkLit®, 

AutoPay®, ParkSen®, CarFinder®和 AnyViewer®是 i-View 科技股份有限公司的註冊商標; 

Windows7, 8, 10,11 Server 2003, 2010, 2016, 2019, 2022 是微軟公司的註冊商標。其他所有

商標均為其各自所有者的智慧財產。 

 

客戶服務  

當您和您的供應商使用我們的產品，如果出現解決不了出現的技術問題時，請嘗試以下操

作：如果您有 Internet 連線請查看網站 https://www.i-view.com.tw 的任何軟體或產品更新；

發送電郵 support@i-view.com.tw 或電話：886-3-510-3001 傳真：886-3-510-3002（台灣）。 

我們的技術團隊將竭盡全力回答您所提的任何問題。 
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 第一章 ParkGate®直流無刷閘欄機 
ParkGate® 閘欄機主要安裝於停車場出入口用於管制車輛通行，並可與車牌辨識、ETC 電子標籤讀

卡機、讀卡機、遙控器、入口出票機、出口收票機等設備連線控制，無需派人值守，達到自動化、

無人化管控的目的。機組採用台灣邦城直流無刷馬達及台灣明緯工業電源，可精確平穩控制升降桿

並減少耗能，內建智慧型控制器具有多功能控制、安全防護機制等優點，達到安全性高、穩定性強、

耐用性佳、環保節能等 4 大特性。 

 

1-1. ParkGate®閘欄機外觀尺寸: 

ParkGate®閘欄機配備黃色漆櫃；閘欄桿臂包括主桿及延伸桿(3公尺以上)。 

 閘欄機尺寸 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 閘欄機方向說明 

 

 

 

 

 

 

左固定閘欄機 右固定閘欄機 
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1-2. ParkGate® 閘欄機產品特點 

安全節能: DC24V 低電壓運行，待機功率 <2W；更可結合太陽能供電達到節能，同時整合安全

監控設備（如消防），可在緊急情況下聯動閘欄機以保持車道順暢。 

安靜運行: DC 直流變頻馬達，運行時噪音低於 5dB，具有性能穩定、耐久使用優點；更可外接 

24V不間斷電源供電確保停電時閘道可正常運行。 

速度可調: 多段速調整設計，運作狀態線性平穩。 

防砸功能: 數位化監測功能，可自由調節降桿力度和反應時間，無需增加輔助設備。 

功能強大: ARM7嵌入式系統架構具有處理速度快及功能強大優點，可自定義啟降速度可調、柵

欄起降位置、觸發後自動關閘時間、過車後延遲關閘時間、遇阻自動反彈、自我檢測功能、開

關定位自動檢測。 

通訊接口: TCP/IP網絡通訊界面可遠端讀取開、關定位輸出訊，同時亦可透過網路對閘欄機設

定功能參數，執行遠端監控閘欄機即時狀態。(選配) 

友善介面: 數位化功能參數設定及直觀式指示燈顯示，操作更簡易可清楚掌握機組運行狀態。 

 

1-3. ParkGate® 閘欄機產品規格: 

電源: AC85V~260V 輸入，DC24V/8A 輸出 

馬達驅動功率: 100W 

閘欄啟降速度: 1.5~6 秒（可調） 

桿長: 1~6 公尺 ( 可選直桿，或折臂桿 ) 

遙控距離: 支援外接遙控器，距離可達 20 公尺 ( 選配 ) 

遇阻反彈裝置: 當落桿時碰到阻礙時會自動反彈，避免砸到車輛造成受損。( 選配 ) 

使用環境: 防水、防鏽機殼設計，適用於室內 / 室外停車場環境 

機體: 箱體外殼 2.0mm 厚度 & 0.15mm 表面粉體塗裝 

尺寸 & 重量: 30 x24 x98 cm / 23 公斤 

工作溫度: -30° C~70° C| 相對溼度 20%~80%（無凝結） 
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1-4. ParkGate®閘欄機外觀尺寸: 

ParkGate®閘欄機配備黃色漆機櫃；閘欄桿臂包括主桿及延伸桿(3公尺以上)。 

 閘欄機尺寸 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 閘欄機方向說明 

 

 

 

 

 

 

注意: 

1. 操作前請先關閉電源，用手轉動桿臂的啟、落，當手感力量均勻無停頓感時最佳。 

2. 閘欄機出廠前桿臂已調至平衡狀態，若改變桿長改變或拆卸彈簧，機器須重新調整平衡。

調整說明:落桿時抖動大代表彈力不夠，需將彈簧調緊;起桿時抖動大說明彈力過大，需將

彈簧調鬆。 

 

 

左閘欄機 右閘欄機 
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1-5. 馬達、軸承及拉力彈簧組合圖 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1-6. 直流馬達參數 

輸出功率 電壓 額定電流 額定轉速 升降桿時間 輸出扭矩 絕緣等級 防護等級 

120W DC24V 6A 1500r/min 1.5s~6s 1.5kgf.m F IP44 

 

1-7. 直流馬達與八角桿長匹配參數 

八角桿(100*45)桿長 建議閘欄升降速度 

1.5米-2.5米 1 -1.5秒 

3.0米 1.5秒-2.0秒 

3.5米 2.0秒-2.5秒 

4.0米 2.5秒-3.0秒 

4.5米 3.0秒-3.5秒 

5.0米 3.5秒-4.0秒 

5.5米 4.5秒-5.0秒 

6.0米 5.0秒-6.0秒 

 

備註:以上是本閘欄機馬達的主要設定參數參考。 
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1-8. 桿長與拉力彈簧匹配參數 

八角桿(100*45)桿長 建議拉力彈簧直徑 

2.5米 Ø3.0 + Ø3.5 

3.0米 Ø3.5 + Ø4.0 

3.5米 Ø4.0 + Ø4.0 

4.0米 Ø4.0 + Ø4.5 

4.5米 Ø4.5 + Ø4.5 

5.0米 Ø4.5 + Ø5.0 

5.5米 Ø5.0 + Ø5.0 

6.0米 Ø5.0 + Ø6.0 

備註: 

1.以上數據作為是本閘欄機配置參考，實際情況可根據現場需求調整;加裝防砸膠條、LED燈帶

額外配件時，建議適度增大拉力彈簧直徑。 

2.使用拉力彈簧直徑為Ø 4.5以上時，請勿單掛一條拉力彈簧盡可能安裝兩條，其目的是為

了保護馬達軸承的壽命。 
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第二章 產品安裝說明 

 

2-1 閘欄機安裝說明 

1. 將閘欄機車主體安裝在水平地面上；如果地面不堅固或不平整時，安裝前需要建置水泥基底

座。 

2. 桿臂長度可以減少但不能增長；切割桿臂長度後需要重新調整彈簧以達到新的平衡點；可利

用彈簧底部有兩個塑料螺母調節新平衡位置。 

3. 請勿在通電時更改內部接線。 

4. GND接點應連接到機櫃以進行安全保護。 

 

2-2 電源纜線接入安裝說明 

1) 提前準備好φ25保護套和電纜。 

2) 將要連接的電纜穿過保護套。 

3) 用工具打開地面上的電纜橋架。請參考圖 2-1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

警衛室 

基座混凝

土 標準電源線 RVV3*1.0 & 信號線 RVV4*0.5 

接地 

螺絲墊 

4-M12底盤

膨脹螺栓絲

機箱 

電源線在地下敷設時用

線套包裹保護（高壓電應

與弱電線路隔開） 
圖 2-1 
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2-3 閘欄機箱體安裝說明 

1) 用螺絲墊標記箱體的安裝位置孔位。 

2) 將四個膨脹螺栓打入螺栓孔，請參考圖 2-2所示。 

3) 安裝螺絲墊片並用扳手擰緊螺母，請參考圖 2-3所示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2-4 桿臂安裝說明 

1)將延伸桿從主桿中拉出，再用 2個螺絲將其固定，如圖 2-4A所示。 

2)將桿臂安裝到底盤上，如圖 2-4B 所示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

螺絲墊 

4-M12底盤

膨脹螺栓絲

機箱 

基座混凝

土 

螺絲墊 

膨脹螺絲墊 

圖 2-2 圖 2-3 

圖 2-3A 用 2個螺絲將主桿與延長桿固定在一起 

臂桿 

螺帽 

螺絲墊片 

螺絲 x4 

夾具 

圖 2-3B將桿臂安裝到機箱 
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2-5 系統安裝完成圖 

牆壁間的安裝圖。 

閘欄機箱體與牆壁的距離應大於等於 100mm；桿臂與牆壁之間的距離應大於 100mm。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  

 

警衛室 

標準電源線 RVV3*1.0 & 信號線 RVV4*0.5 
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第三章 閘欄機控制器功能說明 

3-1 控制器尺寸及面板功能說明。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

長按：按住按鍵不鬆開，如：長按 3 秒則至少按住按鍵 3 秒，直到 LED顯示設定選項和蜂鳴器

出現提示音響。 

短按：按鍵後馬上鬆開，不要超過長按的時間。 

按鍵: 控制器有 4個按鍵,從左往右分別是“開閘/+”、“關閘/-”、“設定/確認”、“停止/取

消”，可以透過這 4個鍵對控制器的各種參數進行設置。 

 開閘/+: 正常工作狀態下按下該鍵可以抬起閘欄，進入設定狀態後可以使用該按鍵增

加(+)設定選項及向上調節設定參數值。在參數設置狀態，短按每次加 1；若長按則連

續加到最大值後，再從最小值開始繼續往上增加數值。如果長按時間較長則增加數值

速度會加快。 “ 

 關閘/-：正常工作狀態下按下該鍵可以關閉閘欄，進入設定狀態後可以使用該按鍵減

少(-)設定選項及向下調節設定參數值。在參數設置狀態，短按每次減 1；若長按則連

尺寸圖 
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續減到最小值後，再從最大值開始繼續往下減少數值。如果長按時間較長則減少數值

速度會加快。 

 設定/確認： 該鍵有 3 個功能： 

① 正常工作模式下長按該鍵 3秒進入設定項選擇狀態， LED顯示“F-XX”，這時可

以按“開閘/+”、“關閘/-”按鍵選擇設定項。 

② 在設定項選擇狀態下短按“設定/確認” 鍵進入設置參數狀態。 

③ 參數設置完畢後，短按用於保存並退出。 

 停止/取消: 正常工作時該按鍵為停止功能。在設定項選擇狀態為退出設置狀態；在參數設

置狀態按下該鍵將退出該狀態，並返回設定選擇狀態， 即返回上一層的設定選項，同時修

改設置的參數值無效。如果在設定選擇狀態和參數設置狀態下 60秒內沒有操作，在蜂鳴器

長鳴一聲後控制器將返回正常工作狀態。 

顯示區: 控制板有一個四位的 LED顯示器可以用於閘欄機工作狀態、參數、設定項等資訊的顯示。

上電後以低功耗模式運行 LED的顯示亮度較暗；按任意一個按鍵將使 LED顯示進入正常工

作模式的亮度。當停止操作按鍵 60秒後，將進入低功耗模式，LED亮度變暗減少電源消耗。 

30分鐘後如果沒有操作則將關閉 LED顯示進入最低能耗狀態。 

參數設置: 長按“設定/確認”按鍵 3秒進入參數設置狀態， LED將顯示“F-XX”；透過短按或者

長按“開閘/+”、“關閘/-”兩個按鈕選擇設定選項，短按一次加 1或者減 1，長按則連續

加、減。當 LED顯示的“F-XX”是要的設置的參數選項時，再次按“設定”鍵進入指定項的

設定， 按“停止/取消”鍵返回上一級或者退出設置。 當對指定參數設置完成以後，必須

按“設定/確認”鍵確認才能生效。按“停止/取消”鍵當前設置的參數不會生效。 60秒內

沒有按鍵，控制板上的蜂鳴器將長鳴一聲退出設置狀態，返回正常工作狀態。 

 

 

 

 

落閘堵轉，可能原因：道閘彈簧太緊、未掛道閘杆、落閘速度或者落閘結束速度過小。

檢查彈簧是否太緊，是否掛道閘杆，增加落閘速度或者落閘結束速度。 
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3-2 控制器指令說明 

 

設定 功能 預設值 範圍 備註 

F-00 開閘欄速度 60 10-100 數值越大開閘欄速度越快 

F-01 關閘欄速度 60 10-100 數值越大關閘欄速度越快 

F-02 開閘欄減速位置 70 45-80 開閘欄開始減速的角度，單位：度 

F-03 關閘欄減速位置 45 10-60 關閘欄開始減速的角度，單位：度 

F-04 開閘欄加速時間 30 0-255 開閘欄時加速到F-00的開閘欄速度時間，單

位：0.01 秒 

F-05 關閘欄加速時間 30 0-255 關閘欄時加速到F-01的關閘欄速度時間， 

單位：0.01 秒 

F-06 開閘欄結束速度 10 1-100 開閘欄到定位點的速度 

F-07 關閘欄結束速度 20 1-100 關閘欄到定位點的速度 

F-08 水平位置調節 6 0-255 對桿臂的水平位置微調 

F-09 垂直位置調節 6 0-255 對桿臂的垂直位置微調 

F-10 無地感自動關閘時間 0 0-255 無車時自動關閘欄時間，單位：秒 

F-11 防砸功能 0 0-1 1：啟動防砸功能 | 0：關閉防砸功能 

F-12 通車延遲關閘欄時間 2 0-255 透過車輛延遲關閘欄時間，單位：0.1 秒 

F-13 開機自學習速度 40 0-80 以此速度尋找上、下限位置點 

F-14 遙控器學習 0 0-60 學習遙控器指令 

F-15 遇阻反彈靈敏度 10 1-40 遇阻反彈回應時間，單位：0.05 秒 

F-16 遇阻反彈力度 10 1-40 數值越大力度越大 

F-17 馬達類型/轉動方向 0 0-3 馬達極性和閘欄機轉動方向 

F-18 鎖馬達最大輸出功率 6 0-15 注意，慎用！數字越大功率越大 

F-19 地感計數 0 0-10 0:不對地感計數 

F-20 自動測試 0 0-255  自動測試間隔，可用於燒機 | 0:為正常工作 

F-21 恢復出廠預置值 0 0-255 5:清除遙控器 | 10:恢復出廠設置 

F-22 軟體版本 無預設 - - 

F-23 光敏閥值 150 0-200 設定光照度的數值，大於該閾值則開啟燈源 

F-24 延時光敏觸發開燈時間 10 0-255 光敏切換延時開燈，單位：秒 
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F-25 延時光敏觸發關燈時間 250 0-255 光敏延時關燈，單位：秒 

F-26 光敏值 無預設 無範圍 設定光照度的數值的光敏閥值 

F-27 開閘欄優先 2 0-2 開閘欄優先模式下，開啟優先 

F-28 關閘欄低速運行角度 30 0-45 關閘欄最後一段低速區的開始角度 

F-29 繼電器輸出模式 0 0-5 針對不同的繼電器應用 

F-30 防風開啟角度 0 0-45 針對使用廣告桿臂的閘欄機 

F-31 防銹時間間隔 0 0-255 防止生銹時間間隔，單位：小時 

F-32 防銹開啟角度 0 0-45 防銹時的開啟角度 

F-33 防凍溫度閥值 0 -40-0 啟動防凍的溫度，單位：攝氏度 

F-34 防凍開啟角度 0 0-45 防凍時開啟角度 

F-35 防凍時間間隔 0 0-255 防凍的時間間隔，單位：分鐘 

F-36 當前環境溫度 無預設 無範圍 控制器當前的溫度 

F-37 反彈角度 0 0-90 燒機測試，測試機械性能的角度 

F-38 開閘欄低速運行角度 90 45-100 開閘欄過程，低速起始的角度 

F-39 設置串列傳輸速率 1 0-1 0:9600 | 1:19200 

F-40 設置位址 0 0-255 設置控制器ID位址 

F-41 開閘欄反轉時間 80 10-255 從開閘欄到關閘欄的緩衝時間 

F-42 關閘欄反轉時間 50 10-255 從關閘欄到開閘欄的緩衝時間 

F-43 開定位鎖閘欄時間 0 0-255 開定位後，鎖閘欄一段時間，單位：秒 

F-44 關定位鎖閘欄時間 0 0-255 關定位後，鎖閘欄一段時間，單位：秒 

F-45 停止緩衝時間 50 10-255 從接收停止指令到完全停下來的時間，單位：

0.01 秒 

F-46 關閉地感的角度 0 0-45 關閘欄到設定角度後關閉地感檢測，單位：度 

F-47 遙控開進入車隊模式 0 0-1 遙控器開閘欄直接進入車隊模式 

F-48 手動抬桿後重試關閘

欄次數 

0 0-20 手動抬桿嘗試關閘欄的次數 

F-49 尋找上下限位置模式 0 0-1 0：尋找上下限位 | 1：只尋找上限位 

F-50 手動學習上下限位置 無 無 手動方式學習上、下限位置 

F-51 手動學習上限位 無 無 手動方式學習上限位置 

F-52 保存/載入參數 0 0-255 5：載入參數 | 10：保存參數 
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備註：部分預設預設值的版本與表格所列的預設值有差異。 

 

指令參數細部說明： 

 F-00 開閘欄速度: 所有涉及到速度的地方，都是以馬達功率的百分比，如馬達的最大功率為 

200瓦，設置值為 80的話，就是最大以 160瓦運行。數值越大，開閘欄的速度越快。 

 F-01 關閘欄速度: 數值越大，關閘欄的速度越快。 

 F-02 開閘欄減速位置: 用於設置開閘欄過程中，開始減速的位置。以角度為單位，桿臂處於

水平位置時為 0度，垂直位置時為 90度。該參數表示桿臂開到這個角度時開始減速。 

 F-03 關閘欄減速位置: 用於設置關閘欄過程中，開始減速的位置。以角度為單位，桿臂於水

平位置時為 0度，垂直位置時為 90度。該參數表示桿臂到這個角度時開始減速。 

 F-04 開閘欄加速時間: 單位：0.01 秒，加速到開閘欄速度 F-00所設定的速度的時間。該參

數決定了開閘欄的加速度。數值越小加速越快。  

 F-05 關閘欄加速時間: 單位：0.01 秒，加速到關閘欄速度 F-01所設定的速度的時間。該參

數決定了關閘欄的加速度。數值越小加速越快。 

F-53 地感有效時蜂鳴器聲

音頻率 

5 0-20 0：蜂鳴器關閉 | 1-20 蜂鳴器鳴叫頻率。 

F-54 地感信號穩定時間 15 1-255 從檢測到地感信號到控制器確認地感信號有效

其所經過時間，單位：0.01 秒 

F-55 地感信號有效時間 0 1-20 控制器確認地感信號有效後開始計時，地感信號

無效後停止計時，這期間所經過的時間間隔必須

大於“地感信號有效時間”控制器才認為是有

效的地感信號，單位：0.1 秒 

F-56 開閘欄信號穩定時間 15 1-255 從檢測到開閘欄信號到控制器確認開閘欄信號

有效其所經過的時間，單位：0.01秒 

F-57 手動學習下限位 無 無 手動方式學習下限位元 

F-58 反轉鎖閘欄機 1 0-20 開閘欄過程中，檢測到閘欄機異常反轉則將

導致鎖定，0：不檢測 | 1-20：控制器檢測到

馬達反轉了指定的圈數後鎖閘欄 
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 F-06 開閘欄結束速度: 即開閘欄到設定位置的速度，開閘欄時將以該速度結束開閘欄，過小

將導致開不到設定位置，過大將導致桿臂晃動。如果 F-38設置為小於 90度並且大於 F-02所

設定的速度，則開閘欄到 F-39設定的角度後，將以 F-06設定的速度運行，直到開到設定位置。 

 F-07 關閘欄結束速度: 即關閘欄到設定位置的速度，關閘欄時將以該速度結束關閘欄，過小

將導致關不定位，過大將導致晃動。如 F-28指令設置大於 0，這設置了關閘欄低速角度，且 F-28 

在有效的範圍內(F-28 大於 0，小於 F-03)，則在低速勻速區以該速度運行，直到關到定位。 

 F-08 水平位置調節: 如果桿臂水平位置不平，可以透過該參數進行微調。對於限位使用了橡

膠圈作為緩衝的閘欄機，該值需要加大，避免每次關閘欄擠壓橡膠圈。設置的值只有在 F-49

為 0是才有效，否則只保存，F-49再次設置為 0後生效。 

 F-09 垂直位置調節: 如果桿臂垂直置不正，可以透過該參數進行微調。對於限位使用了橡膠

圈作為緩衝的閘欄機，該值需要加大，避免每次開閘欄擠壓橡膠圈。設置的值只有在 F-49為 0 

是才有效，否則只保存，F-49再次設置為 0後生效。 

 F-10 無地感觸發自動關閘欄時間: 範圍：0-255，預設：0，單位：秒。閘欄開啟後，如果經

過該參數所設定的時間，地感沒有檢測到車輛透過，則會自動關閉閘欄機。如果設置為 0則閘

欄機一直開啟直到有車經過或者按下關閉按鈕才會關閘欄。 

 F-11 防砸: 範圍 0-1，預設：1：防砸功能有效 | 0：防砸功能無效。如果設置為 1，當在關

閉閘欄過程中檢測到“防砸”輸入端的有效信號後，控制器將開閘欄。如果閘欄開到定位後

“防砸”信號持續有效，則閘欄機將保持開啟狀態。“防砸”信號有效期間如果檢測到“地感”

信號，則當“防砸”信號消失後控制器將啟動關閘欄。如果在“防砸”信號有效期間沒有出現

過“地感”信號,則當“防砸”信號消失後控制器將一直保持閘欄機開啟，直到“地感” 檢測

到有效的車輛透過信號。 

 F-12 過車延遲關閘欄時間: 範圍：0-255，預設：2，單位： 0.1 秒。“地感”檢測到有效的

車輛經過， 並且“地感”信號消失後延遲該參數設定的時間，然後啟動關閘欄。 

 F-13 開機自學習速度範圍： 0-80，預設： 40。該指令可以設置找上限位與找下限位不同的

速度，進入設定後，首先設置的是找上限位的速度，LED 顯示“1-XX”，XX表示找上限位置的

速度，可以透過按“開閘/+”和“關閘/-”兩個按鍵調節速度。上限位置的速度設置完成後，

按“設定/確認”鍵， LED 顯示“2-XX” ，這時 XX 表示找下限位的速度。同樣可以透過按

“開閘/+”和“關閘/-”兩個按鍵調節速度。最後找上下限位置的速度都設置完成後，按“設

定/確認”鍵保存參數。如果在設置過程中按“停止/取消”鍵，設置的參數無效。 
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 F-14 遙控器學習: 進入遙控器學習設定選項後顯示的是當前已學習的遙控器的數量。按照開

->關->停的順序學習。為了保證學習的可靠性，每個按鍵需要長按一秒，每學習完一個按鍵，

蜂鳴器會鳴叫一聲。三個按鍵學習完成後蜂鳴器長鳴一聲，表示一個遙控器學習正確。同時 LED 

顯示學習到的遙控器數量加 1。學習完一個遙控器後可以繼續學習下一個。如果是學習過的遙

控器，則蜂鳴器連續急促鳴叫三聲，提示這個遙控器是已經學習過的。如果 60 秒內沒有遙控

器按鍵，蜂鳴器將長鳴一聲，退出學習狀態，進入正常工作狀態。學習成功的遙控器在正常工

作狀態下按鍵會有蜂鳴器鳴叫。 

 F-15 遇阻反彈靈敏度: 範圍 1-40， 預設：10， 單位：0.05 秒。當遇阻的力度超過 F-16遇

阻反彈力度的設定值，開始計時，超過設定時間則閘欄反彈。 

 F-16 遇阻反彈力度: 範圍 1-40，預設 10。數字越大力度越大。該參數與 F-15遇阻反彈靈敏

度共同確定是否反彈。如果正常關閘欄過程中出現反彈，則需要加大 F-15、F-16這兩個參數。 

 F-17 馬達類型/轉動方向取值: 範圍：0-3，預設：1。由於馬達的霍爾極性、閘欄機馬達的減

速級數不一樣、閘欄機有左固定及右固定之分。所以這個參數用於相容各種類型的馬達和閘欄

機。 

0：馬達正極性，減速機正轉 。  

1：馬達正極性，減速機反轉。 

2：馬達負極性，減速機正轉。 

3：馬達負極性，減速機反轉。 

一般情況下在 0 和 1 之間選擇，當按“開閘/+”按鍵閘欄機升桿臂，則說明馬達類型和轉

動方向的選擇是正確的。城邦馬達在 0、 1之間選擇。 

 F-18鎖馬達最大輸出功率（注意:慎用）:範圍 0-15，預設：6。設置為 0將禁止鎖閘功能。當

閘欄機在運行過程中，還沒有開閘欄到設定位置或者關閘欄到設定位置時按了停止鍵，為了保

證桿臂不掉落，這時控制板會將馬達鎖死此時的電流較大。長時間的鎖住功率會導致馬達和控

制板發熱。嚴重的情況下， 功率設置過大將導致損毀。所以在設置過程中需要小心。廣告閘

欄建議不開啟，即設置為 0。設置過程中建議往上調節一個數字後再測試能否鎖住桿臂，以剛

好能鎖住為準不要一次增加多個值。如果設置為 0，在閘欄機彈簧拉力較大的情況下，按停止

按鈕後桿臂可能會被拉起來。  

 F-19 地感計數: 範圍 0-10，預設值：0。在某些應用場景需要開閘次數和地感繼電器閉合次數

一致才關閉閘欄機，這時可以啟用該功能。 0為不啟用。 
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 F-20 自動測試: 範圍：0-255， 預設：0，單位：秒。自動測試的時間間隔， 為 0表示關閉

自動測試， 用於自動測試和燒機測試。測試完成後將該參數設置為 0即可解除自動測試。 

 F-21 恢復出廠設置: 該選項有兩個功能，清除遙控器和恢復出廠設置。為了防止誤操作，需

要設置特定的值後再按“設定”鍵才能完成操作。 

5：清除遙控器| 10：恢復出廠設置，將設定值恢復到預設值，同時清除遙控器。 

操作完成後蜂鳴器長鳴一聲表示成功，如果失敗則蜂鳴器鳴叫三聲，同時 LED 顯示“E-00”

表示設置失敗。原因就是設置值不是 5或者 10。控制板的預設參數可以滿足絕大多數場景，如

果在設置過程中出現設置不當。可以使用恢復出廠設置功能。 

 F-22 軟件版本: 軟件版本號。 

 F-23 光敏閾值:設定開啟燈的光敏值。當前光照度下的光敏值可以透過 F-26 查看。當前的光

敏值超過設定的光敏閾值。則繼電器將閉合，打開燈。因為安裝環境不同、殼體透光度差異、

客戶要求開燈的亮度要求不同，所以光敏閾值不能有一個比較折中的值。需要安裝後根據要求

調節閾值實現。需要與 F-29 指令配合使用，具體描述詳見 F-29指命。 

 F-24 延時開啟: 範圍:0-255，預設：10，單位：秒。檢測到當前光敏值超過 F-23指令設置的

光敏閾值後再延時 F-24設定的延時時間後再閉合繼電器。 

 F-25 延時關閉: 範圍:0-255，預設：250，單位：秒。檢測到當前光敏值低於 F-23指令設置

的光敏閾值後再延時 F-25設定的延時時間後再釋放繼電器， 防止車燈照射情況下誤動作 

 F-26 當前光敏值: 當前光照度下的光敏值。可以作為設置 F-23開關燈閾值的參考。該指令不

會超時退出，必須按“停止/取消”按鍵退出顯示，否則將一直顯示。 

 F-27 開閘優先: 範圍：0-2，預設：2。 

0：在開閘欄過程中按關、停則按照關和停方式處理。 

1：在開閘欄過程中按關、停無效，須開到設定位置後關才有效。關閘欄過程中按停則轉為開。 

2： 在開閘欄過程中關無效，停有效。在關閘過程中停有效。 

 F-28 關閘低速運行角度: 範圍：0-45，預設：30，單位：度。該參數在關閘過程中設置一個

低速的勻速區。關閘過程中， 到這個角度後就以 F-07關閘欄結束速度運行， 直到完全關閉。

如果該參數設置為 0或者設置為大於 F-03關閘欄減速角度所設定的值，則這個功能無效。 

 F-29 繼電器輸出模式: 範圍 0-5，預設：0。控制器有兩個繼電器，繼電器的輸出可以透過設

置輸出模式，滿足不同的應用需求。 
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0:通行燈模式，可用於驅動紅綠燈板，指示允許通行和禁止通行。閘欄機開到定位時，開到定

位的繼電器閉合、 關到定位的繼電器斷開。閘欄機關到定位時，開到定位繼電器斷開、 關到

定位的繼電器閉合。 

1：廣告燈模式，選擇該模式時關到定位繼電器用於開關廣告燈。需要與光敏指令

（F-23/F-24/F-25/F-26）配合使用。當前光照度下採樣到的光敏值大於 F-23 設定的值並且

經過 F-24設定的延時時間以後閉合關到定位繼電器。當前光照度下採樣到的光敏值小於 F-23 

設定的值並且經過 F-25 設定的延時時間以後斷開關到定位的繼電器。當處於廣告燈模式下，

開到定位的繼電器將作為報警信號輸出。當閘欄機關到定位以後，如果人為的起桿超過一定的

角度後， 開到定位的繼電器將閉合 15秒作為報警輸出，這時候可以外接報警器用於報警,報

警結束後桿臂將自動啟動關閘欄， 恢復到關閉狀態。 

2：地感模式，該模式下關到定位的繼電器作為信號輸出， 可以作為雷達地感等需要檢測閘欄

機開關狀態的信號。開閘欄時閉合關到定位的繼電器，關到定位時，斷開關到定位的繼電器。 

3：紅綠燈模式 1， 在該模式下，關到定位的繼電器與廣告燈模式下功能相同，開到定位的繼

電器作為紅綠燈控制，開到定位時公共與 NA之間的繼電器閉合，關到定位時公共與開到定位

之間的繼電器閉合。 

4：紅綠燈模式 2， 當閘欄機開到定位後，公共與開到定位的繼電器閉合，關到定位繼電器斷

開。當閘欄機剛開始關閉時，公共與開到定位的繼電器斷開，公共與關到定位的繼電器閉合。 

5： 脈沖模式， 關到定位後，關到定位的繼電器輸出一個 1秒鐘的閉合信號。可以用於防跟

車，亦可作為另外一台閘欄機的開閘信號。 

繼電器輸出模式與繼電器開關閉合之間的關係表 

模式\埠 NA 開定位 關定位 

0：通行燈模式 不使用 閘欄機開到定位時閉

合閘欄機，關到定位

時斷開 

閘欄機開到定位時

斷開閘欄機，關到定

位時閉合 

1：廣告燈模式 不使用 閘欄機關到定位後人

為開啟閘門到超過 5

度時閉合繼電器，可

用於接報警器輸出報

警訊號 

用於廣告閘欄機,根

據外接的光感開啟/

關閉廣告閘欄機的

燈光 

2：地感模式 不使用 不使用 閘欄機開始開啟閘
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門時閉合，閘欄機關

到定位時斷開 

3：紅綠燈模式 1 接綠燈，閘欄機開到

定位後繼電器閉合。

閘欄機關到定位後斷

開 

接紅燈， 閘欄機關到

定位後繼電器閉合。

閘欄機開到定位後繼

電器斷開。 

同廣告燈模式，用於

廣告閘欄機,根據外

接的光感開啟/關閉

廣告閘欄機的燈光 

4：紅綠燈模式 2 不使用 接綠燈，閘欄機開定

位後繼電器閉合，閘

欄機開始關時斷開。 

接紅燈，閘欄機開始

關時閉合，閘欄機開

到定位後斷開。 

 

5：脈衝模式 

接綠燈，閘欄機開到

定位後繼電器閉合，

閘欄機關到定位後斷

開。 

接紅燈， 閘欄機關到

定位後繼電器閉合，

閘欄機開到定位後繼

電器斷開。 

閉合 1秒鐘後斷開 

 

 F-30 防風開啟角度: 範圍：0-45，預設：0。單位：度。該指令適用於廣告閘欄機，配合風速

儀使用。為 0時關閉防風功能。當該值不為 0時開啟防風功能。這時“防砸” 接口作為風速

儀的繼電器信號的輸入口。當風速儀檢測到超過設定速度的風速時，閘欄機將開啟該參數設定

的角度，同時在閘欄機關閉閘欄時也只關閉到這個角度。當風速減小到設定的速度以下時， 風

速儀輸出信號消失， 閘欄機將恢復到正常狀態。 

 F-31 防銹時間間隔: 範圍：0-255，預設：0，單位：小時。閘欄機安裝到現場，如果長時間

不啟用，可能會生鏽，可以開啟設置該參數，使閘欄機經過一定的間隔時間開啟一次。開啟的

角度通過 F-32指令設置。如果該參數設置為 0，則關閉防銹功能。必須保證 F-31和 F-32同時

不為 0才能開啟防銹功能。 

 F-32 防銹開啟角度: 範圍：0-45，預設：0。防銹時的開啟角度， 如果該參數不為 0，則每經

過 F-3指令指定的時間間隔後，控制器將開啟該參數指定的角度，然後再自動關閉。正常工作

時閘欄機的開啟閘欄、關閉閘欄將歸零時間間隔，重新開始時間間隔的定時。如果該參數設置

為 0，則關閉防銹功能。 

 F-33 防凍溫度閾值: 範圍：-40-0，預設：0， 單位：攝氏度。該功能防止閘欄機在低溫情況

下凍住， 開啟該功能後當溫度低至設定的溫度時，閘欄機會自動定期的開啟一定的角度。 
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 F-34 防凍開啟角度: 範圍：0-45，預設：0，防凍時開啟角度，當環境溫度降至 F-33指令設

定的溫度後，F-35防凍時間間隔指令設定的定時時間到了以後，閘欄機將開啟該參數設定的角

度，然後會自動關閉。如果該參數設置為 0，則關閉防凍功能。只有 F-34和 F-35指令同時不

為 0，則開啟防凍功能。  

 F-35 防凍時間間隔: 範圍：0-255，預設：0， 單位：分鐘。當環境溫度低於設定的溫度後開

始定時，定時時間達到該指令設置的時間間隔後，閘欄機開啟 F-34設定的角度，然後再自動

關閉。該參數設置為 0則關閉防凍功能。 

 F-36 當前環境溫度: 顯示當前的環境溫度，該指令不會超時退出，必須按“停止/取消”按鍵

退出顯示，否則將一直顯示。 

 F-37 反彈角度: 範圍：0-90，預設：0。該功能只有在自動測試模式下有效，用於測試閘欄機

的機械性能，為 0則關閉反彈功能，一旦該值不為 0，則關閘的過程中，到達反彈角度設定的

角度後立即開啟閘欄，然後下一次則正常的關閉，如此往復循環。用於測試閘欄機的機械性能

是否滿足要求。 

 F-38 開啟閘欄低速運行角度: 範圍：45-100，預設：90，大於等於 90度或者小於等於 F-02

開啟閘欄減速角度則無效。在開啟閘欄的過程中設置了一個低速區域，當開啟閘欄角度達到

F-38設定的角度，則以 F-06開啟閘欄結束速度運行，直到開啟閘欄到設定位置。 

 F-39 設置波特率: 範圍：0-1，預設：1， 0：9600，1：19200。 RS485 硬件版本專有參數。 

 F-40 設置地址: 範圍：0-255，預設：0，控制器的通訊地址。 RS485 版本的閘欄機控制器使

用，一條 485線纜可以連接多個閘欄機控制器，該參數用來設置閘欄機控制器自身的地址。用

於通訊過程中接收主機指定地址的指令。RS485 硬件版本專有參數。 

 F-41 開啟閘欄反轉時間設置: 範圍：10-255，預設 80，單位：10 毫秒。該參數用於設置在開

啟閘欄過程中按關閘按鍵，控制器從接收到關閉閘欄指令到開始關閉閘欄的緩衝時間。在廣告

閘上應用時，可以加大該參數，使閘欄機的反轉更柔和，防止機械損壞。 

 F-42 關閉閘欄反轉時間設置: 範圍 10-255，預設 50，單位：10 毫秒，該參數用於設置在關

閉閘欄過程中按開閘鍵，控制器從接收到開啟閘欄指令到開始開啟閘欄的緩衝時間。在廣告桿

臂上應用時，可以加大該參數使閘欄機的反轉更柔和防止機械損壞。 

 F-43 開到定位鎖閘時間: 範圍：0-255，預設：0，單位：秒， 0為不鎖閘，255為一直鎖閘，

1-254為鎖閘的秒數，開到定位後將根據設定的值鎖閘欄一段時間，定時時間到了後釋放鎖閘

欄。部分閘欄機需要開到設定位置後鎖閘欄一段時間，使桿臂開到定位後不晃動，該參數就是

用於設定鎖閘欄的時長，鎖閘欄的功率大小由 F-18參數設置。這個參數的使用需要慎重，因
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為鎖閘欄時有較大的電流流過馬達和控制器，時間過長將導致馬和控制器發熱，極限情況可能

導致馬達或者控制器燒毀。所以應盡量避免 F-43設置成 255同時 F-18設置成最大的情況。 

 F-44 關到定位鎖閘欄時間: 範圍：0-255，預設：0，單位：秒，0為不鎖閘，255為一直鎖閘，

1-254為鎖閘的秒數，關到設定位置後將根據設定的值鎖閘欄一段時間，定時時間到了後釋放

鎖閘欄。部分閘欄機需要關到設定位置後鎖閘欄一段時間，使桿臂關到設定位置後不晃動，該

參數就是用於設定鎖閘欄的時長，鎖閘欄的功率大小由 F-18參數設置。這個參數的使用需要

慎重，因為鎖閘欄時有較大的電流流過馬達和控制器，時間過長將導致馬達和控制器發熱，極

限情況可能導致馬達或者控制器燒毀。所以應盡量避免 F-44設置成 255 同時 F-18設置成最大

的情況。對於不帶彈簧的閘欄機可以將 F-44 設置為 255，這樣可以避免關到定位後桿臂下垂。 

 F-45 停止緩衝時間: 範圍：10-255，預設：50，單位：0.01 秒。在開啟閘欄或者關閉閘欄的

過程中按下停止按鈕，為了保證閘欄機平穩的停止，設置一個緩衝時間。這個時間就是從閘欄

機接收到停止指令開始，到閘欄機完全停止的時間。可以根據閘欄機的類型不同設置不同的大

小。 

 F-46 關閉地感角度: 範圍:0-45，預設：0，單位：角度。解決在關閉閘欄過程中地感誤檢測

到有車的問題。可以透過該指令設置閘欄機關閉到指定的角度後不檢測地感。為 0則表示關閉

過程中一直檢測地感信號。 

 F-47 遙控開進入車隊模式: 範圍：0-1，預設：0。如果該參數為 1表示用遙控器開閘後直接

進入車隊模式，這時地感無效，直到關閉閘欄機，控制器關和遙控器關都可以退出車隊模式。

透過台控開閘不進入車隊模式。 

 F-48 手動升桿後重試關閘次數: 範圍：0-20，預設：0。在閘欄機處於關閉狀態的時候，出現

人為抬桿的角度超過 5度的時候，如果該參數不為 0，控制器會自動加力關閉閘欄機。同時在

繼電器輸出模式 F-29設置為 1的情況下，繼電器“開定位”和“公共”之間閉合 15秒。用於

外接報警器輸出。該參數為設置關閘重試的次數。 

 F-49 尋找上下限位模式: 範圍 0-2，預設： 0。閘欄機上電以後，初次運行需要找到閘欄機

的限位後才能進入正常的工作模式。控制器支持三種尋找限位模式： 

0：上限位、下限位都需要找到，按開閘按鍵升起桿臂，找到上限位後馬達停止。按關閘按鍵

關閉桿臂，找到下限位後馬達停止。上下限都找到後閘欄機控制器進入正常工作模式。 

1：只需要找到上限位即進入正常工作模式，控制器上電後首次按開後，閘欄機起桿，找到上

限位後閘欄機控制器進入正常工作模式，馬達停止運轉。如果首次上電後按關，則閘欄機起桿，

找到上限位後閘欄機控制器進入正常工作模式，隨後以正常工作模式關閉閘欄機。  



 24 

2：只需要找到下限位即進入正常工作模式，控制器上電後首次啟動關、閘欄機關閉桿臂，找

到下限位後閘欄機控制器進入正常工作模式。如果上電後首次按開、閘欄機需要先關閉閘欄找

到下限位後，然後以正常工作模式開啟閘欄。 

 

注意： 

如果模式設置為 1，則在首次使用前需要使用 F-51進行學習。或者在將控制器更換到其他閘欄

機時，也需要先使用 F-51進行學習。 

如果模式設置為 2，則在首次使用前需要使用 F-57 指令進行學習，或者將閘欄機控制器更換

到其他閘欄機時，也需要先使用 F-57進行學習。 

 F-50手動學習上下限位: 為了使調節桿臂上下位置變得更直觀、簡單。可以使用該指令來手動

設置桿臂的上下位置。進入 F-50指令後，LED將顯示 L-00，這時控制器啟動閘欄機關閉，閘

欄機找到下限位位置後，蜂鳴器“滴”一聲，LED 變為 L-01，表示找到了下限位。接著開啟閘

欄，找到上限位後蜂鳴器“滴”一聲， LED 變為 L-02，表示找到了上限位，閘欄機停止。這

時需要手動學習閘欄機桿的垂直位置和水平位置。首先按住“關閘/-”按鍵不鬆開，桿臂往關

閉閘欄方向運行直到桿臂處於需要的垂直位置。按“設定”鍵確認垂直位置，這時 LED 顯示 

L-03，表示桿臂的垂直位置學習完成。繼續按住“關閘/-”按鍵不鬆開，直到桿臂處於需要的

水平位置。按“設定”按鍵確認水平位置， 蜂鳴器長鳴一聲表示學習完成。閘欄機控制器返

回正常工作狀態。如果學習桿臂的上下位置時沒有達到需要的位置，可以使用“開閘/+”“關

閘/-”進行調整，如果在調整過程中頂到上下限位後還持續的按住按鍵，控制器將停止馬達並

使蜂鳴器發出持續的“滴滴”聲報警。如果F-49處於模式0，手動學習完成後即可以正常使用。

如果 F-49處於 1，則手動學習後的參數只保存，只有當 F-49 置為 0 以後才生效。學習到的參

數將影響 F-08、F-09，學習完成以後可以通過 F-08、F-09 觀察到水平位置、垂直位置的調節

值。 

 F-51 手動學習上限位: 進入 F-51指令後，LED將顯示 L-00，這時控制器會自動啟動開啟閘欄，

閘欄機找到上限位位置後，此時蜂鳴器會響起“滴”一聲，此時 LED變為 L-01表示找到了上

限位。此時需要手動按“設定”鍵，將 LED顯示變更為 L-02後長按住“關閘/-”鍵直到桿臂

找到下限位置後，此時蜂鳴器會響起“滴”一聲。按下“設定”鍵，當蜂鳴器長鳴一聲表示學

習完成。閘欄機控制器 返回正常工作狀態。 

如果設定完成後，在使用 LED顯示出現 E03、E04錯誤訊息時，則必需重新設置 



 25 

如果 F-49處於 0時，則手動學習後的參數只有保存，只有當 F-49設定值為 1時，學習後的參

數才生效。 

 F-52 保存/加載參數: 該指令可以保存/加載設置的參數， 在需要的時候可以重新加載保存的

參數。為了保證不會誤操作，設置了兩個參數來保存和加載參數： 

5：加載 | 10：保存 

用戶可以設置好需要的工作參數，然後使用 F-52指令設置為 10 將置好的工作參數保存到控制

器。當需要調用存檔的參數時，則可以使用 F-52指令設置為 5 來將控制器保存的參數加載到

工作參數區。控制器有三個參數區：預設參數區，工作參數區，存檔參數區。預設參數區不能

被修改，工作參數區可以根據用戶的需要進行更改。存檔參數區可以將用戶更改的內容保存進

去。這個三個參數區的關係如下圖所示： 

 

 

 

 

 F-53 地感有效時蜂鳴器鳴叫頻率: 範圍：0-20，預設：5，單位：赫茲。地感有效時，設置控

制器上的蜂鳴器以一定的頻率持續的鳴叫。如果為 0則蜂鳴器關閉。 

 F-54 地感信號穩定時間: 範圍：1-255，預設：15，單位：0.01 秒。該參數可以有效的去除

地感的干擾，從檢測到地感信號到控制器確認地感信號有效所經過時間，所以地感信號的有效

時長必須要大於該參數設定的時間。 

注意：該參數為高級特性，需要完全理解參數的用途後再作修改。 

 F-55 地感信號有效時間: 範圍：1-255，預設：0，單位：0.01 秒。控制器確認地感信號有效

後開始計時，到地感信號無效後停止計時，這之間所經過的時間間隔必須大於該參數設定的時

間控制器才認為是有效的地感信號。否則會認為是干擾信號。 

F-54和 F-55 兩個參數都是用來去除地感的干擾。它們之間是有區別的。如果在關閉閘欄過程

F-54和 F-55兩個參數都是用來去除地感的干擾，如果在關閘欄過程中檢測到地感信號持續超

過 F-54設定的時間，閘欄機將會從關閘欄轉為開閘欄。F-55就是經過 F-54的時間以後，開始

計時，地感無效後停止計時，如果這段時間小於 F-55設定的時間，則認為地感有效的時間過

小，可能是乾擾信號。閘欄機如果處於開到定位狀態，將不會關閘欄。 

注意：該參數為高級特性，需要完全理解參數的用途後再作修改。 
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 F-56 開閘信號穩定時間: 範圍：1-255，默認：15，單位：0.01 秒。該參數可去除開閘信號

的干擾。從檢測到開閘訊號到控制器確認開閘訊號有效所經過的時間。 

注意：該參數為高級特性，需要完全理解參數的用途後再作修改。 

 F-57 手動學習下限位: 進入 F-57命令後，LED 將顯示 L-00，這時控制器啟動閘欄機開閘，閘

欄機找到下限位位置後，蜂鳴器“滴”一聲，LED變為 L-01，表示找到了下限位，閘欄機停止。

這時需要手動學習閘欄機桿的水平位置和垂直位置。首先按住“開閘/+”按鍵不鬆開，桿臂往

開閘欄方向運行直到桿臂處於需要的水平位置。按“設定”鍵確認水平位置，這時LED顯示L-02，

表示桿臂的水平位置學習完成。繼續按住“開閘/+”按鍵不鬆開，直到桿臂處於需要的垂直位

置。按“設定”按鍵確認垂直位置，蜂鳴器長鳴一聲表示學習完成。閘欄機控制器返回正常工

作狀態。如果學習桿臂的上下位置時沒有達到需要的位置，可以使用“開閘/+”“關閘/-”進

行調整，如果在調整過程中頂到上下限位後還持續的按住按鍵，控制器將停止馬達並使蜂鳴器

發出持續的“滴滴”聲報警。 

如果 F-49處於模式 2，手動學習完成後即可以正常使用。如果 F-49處於 0或者 1，則手動學

習後的參數只保存，只有當 F-49設置為 2 以後才生效。 

 

 開、關閘欄設定指令功能示意圖 

1.透過 F-08/F-09的指令調整水平位置、垂直位置示意圖 (圖 1) 

2.開閘欄示意圖(圖 2) 

3. F-28不為 0且 F-28設定置小於 F-03設定值時的關閘欄示意圖(圖 3) 

4. F-28設定為 0或者 F-28設定值大於等於 F-03設定值時的關閘欄示意圖(圖 4) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(圖 1) (圖 2) 
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 F-58 反轉鎖閘: 範圍：0-20，默認：1。開閘過程中，由於彈簧斷了等原因，控制器檢測到閘

欄機異常反轉則將馬達鎖定，0：不檢測，1-20：控制器檢測到馬達反轉了指定的圈數後鎖定。 

開閘報警功能控制器具有開閘報警功能，在閘欄機關到設定位置後，繼電器模式處於廣告燈模

式下，如果人為的開閘超過一定角度後，“開定位” 端和“公共”端的繼電器閉合，啟動報

警器。同時會啟動關閉閘欄機，防止人為的抬桿。 

車隊模式： 車隊模式下，控制器不處理地感信號。有三種方式可以進入車隊模式： 

1. 閘欄機完全開啟後，可以長按遙控器開按鍵 4秒鐘以上，當閘欄機進入車隊模式後，蜂

鳴器會長鳴 2秒。如果閘欄機已經處於車隊模式時按開按鍵，則蜂鳴器長鳴 2 秒。按

關則取消車隊模式，閘欄機關閉。 

2. 在閘欄機完全開啟後，使“起” 與“地”一直處於短路狀態。可以使用控制器的按鈕

或者攝影機的繼電器閉合來實現。在這種模式下，遙控器和地感無效， 直到斷開“起” 

與“地”信號才能退出車隊模式。這種功能可以在停車系統管理軟件裡面實現，從而實

現遠端操作。 

3. 將 F-47設置為 1，用遙控器的“開”按鍵開啟閘欄機，開到設定位置後進入車隊模式。 

   

 快捷方式: 在正常工作模式下長按“開閘/+”按鍵可以快速進入遙控器學習功能表命令。 

 

(圖 3) (圖 4) 



 28 

錯誤代碼說明：錯誤代碼在控制器檢測到異常時，會透過錯誤代碼顯示來指示錯誤的類型。 

具體如下： 

 

 

     LED 顯示資訊說明 

內容 說明 

IDLE 未接馬達，或者馬達霍爾故障可能原因為接線鬆動 

STOP 閘欄機關到設定位置 

CLOS 閘欄機正在關閉 

OPEN 閘欄機正在開啟 

HOLD 閘欄機開設定位置 

LOCK 閘欄機已鎖定 

 

 

 

錯誤代碼 錯誤原因 

E-00 在清除遙控器和恢復出廠設置，需要設置正確的確認值，確認值不正確

將提示 E-00 錯誤。 

E-01 保留 

E-02 保留 

E-03 開閘欄堵住。可能原因：閘欄機彈簧斷了、開閘速度過小、開閘結束速

度過小；可以加大開閘速度和開閘結束速度。 

E-04 關閘欄堵住，可能原因：閘欄機彈簧太緊、未掛桿臂、關閘速度或

者關閘結束速度過小。檢查彈簧是否太緊，是否掛桿臂，增加關閘速

度或者關閘結束速度。 

E-05 開閘超時，原因是開閘時間超過15秒。可增加開閘速度和開閘結束速度 

E-06 關閘超時，原因是關閘時間超過15秒。可增加關閘速度和關閘結束速度 

E-07 馬達類型選擇錯誤，可通過F-17改為正確的類型 

E-08 開閘欄過程中，出現彈簧斷了等情況導致馬達反轉 
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3-4  啟動自檢說明 

閘欄機上電前， 請務必檢查好以下幾項： 

1. 供電電源為 24V 10A 的直流電源。 

2. 所有外接線（電源線、馬達線、地感線）等的極性、 順序是否正確，且連接牢固走線穩定。 

 

上電自檢流程 

1. 閘欄機重新上電後，必需透過 ezParkD選定車牌辨識攝影機、UHF讀取機、網路繼電器輸出設

備或遙控發送“開” 指令後，閘欄機方可正常做。 

2. 閘欄機自檢是靠學習馬達固定的兩個極限位置，請確保按鍵自檢學習行程時，開定位大於 90°， 

關定位小於 0°， 以便後續調整水平與垂直上下限位置。 

 

上電自檢注意事項在自檢過程中請注意以下幾項： 

1. 馬達極性接線是否正確：如果馬達極性錯誤，閘欄機自檢無法完成。 

2. 馬達左右方向是否正確： 如果不正確，馬達在“開” 時，閘欄機實際是“關”的動作。馬達

在“關”時，閘欄機實際是“開”的動作。 
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3-5  手動開啟閘門及來電恢復自動開關閘功能 

因停電或其他原因閘欄機無法自動開啟時，可切換成手動開啟模式。請依照下列步驟執行手動開啟

柵欄的功能: ， 

1. 在馬達、軸承及彈簧組合組件上(見下圖)找到馬達，馬達上有一個-字螺絲旋鈕或方向盤。 

2. 請用一字起子或手動順(逆)時針旋轉直到開啟閘門的固定位(到定位點時，會有卡住聲音)。 

3. 當修護完成後，請上電以遙控器開啟閘欄機到關閉定位點後，再遙控至開起定位點。 

註: 螺絲轉向升起桿子依閘欄機固定方向而不同；逆時針(左固定)| 順時針(右固定)。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

停電後來電時，若不做任何復位動作時，一般而言只需等待一次觸發即可自動恢復閘門自動開啟/

關閉的運行。你亦可依照下列步驟執行手動

恢復閘門自動開啟/關閉的運行功能:  

1. 在 ezParkM程式按下開啟閘欄機後，

如右圖操作順序。 

2. 等待閘欄機所設定的自動關閘時間後，

閘欄機將自關關同時恢復閘門自動開

啟/關閉的運行。 

3. 亦可使用遙控器按下開鍵等待杆子到

定位後，再按下關閘鍵即可。 
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3-6 馬達安裝· 拆卸 

1. 馬達的固定馬達為側貼式安

裝， 右邊 6 個螺母柱(φ 

18X20)嵌在鈑金上，左邊由 6

個內六角螺釘(M10X40)固定

馬達。 

 

 

 

 

 

 

2. 向馬達與右向馬達互換。馬達可以支援左右換向， 例如：右向馬達改為左向馬達時， 需要更

換搖桿零件， 操作步驟如下： 

a)用外卡環鉗拆卸連桿兩端卡環， 取出連桿。 

b)鬆開搖桿 B上 2個螺絲，取出搖桿 B(可藉助斜鐵將槽口脹開,以便更快取出)。 

c)拆卸限位件上 4個螺絲，並將限位件移到右邊呈對稱位置，然後鎖緊內六角螺母柱。 

d)換裝搖桿 A，裝回連桿及卡環,調整好閘桿角度後，鎖緊搖桿 A螺絲。 

備註：左向馬達改右向馬達操作步驟同樣； 如遇到連桿難拆卸時， 可將搖桿與曲柄螺釘鬆開

一起卸出，然後再進行連桿拆卸。 

 


